1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SST.

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacjichirecznej /SST/ & wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robot zydanych z wykonaniem systemu sygnalizacji
pozarowej (SSP), instalacji oddymiania zamowego i instalacji sterowania drzwiami
dymoszczelnymi dla zadania ,Rozbudowa i przebudouwdynku RARR S.A. " w Rzeszowie
przy ulicy Szopena 51.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowpk® dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycgrowadzenia robo6t zwianych z
wykonaniem instalacji elektrycznych stabagowych dla zadania okilenego w punkcie 1.1
zgodnie z DokumentagpProjektova.

W zakres robét wehodzi:

— System sygnalizacji parowej (SSP):

* monta urzadzen SSP ( centrala parowa z akumulatorem, czujki dymugcene
ostrzegacze paru, sygnalizatory akustyczne, wghiki zadziatania)

» wykonanie okablowania (HLGsekwf 2x1, HLGs 2x1) zkeyzystaniem uchwytow do
kabli o wytrzymatdci ogniowej min. E30

* uruchomienie systemu

— Instalacja oddymiania garoweqo:

* monta urzadzer (centrale oddymiage z akumulatorem, centralka pogodowa z
akumulatorem, zestaw czujnikbw pogodowych, przyasklymiania i przewietrzania),

* wykonanie okablowania (YNTKSY 4x2x0,8, YNnTKSY 3x280YnTKSY 2x2x0,8, HLGs
2x1)

* uruchomienia systemu

— Instalacja sterowania drzwiami dymoszczelnymi:

* monta urzadzenr (centralka BAZ-04, przyciski zwalnigge, chwytaki i zwory)
* wykonanie okablowania (DY1,5, HLGs 2x1))

* uruchomienia systemu

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej S Egodne z obowkzujacymi odpowiednimi
normami i okréleniami podanymi w ST-,Wymagania ogolne”.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robgodnie z DokumentagjProjektova,
SST , poleceniami nadzoru autorskiego i inwestergkioraz zgodnie z art.5, 22, 23 i 28
ustawy ,Prawo budowlane”.



2. MATERIALY

Wszystkie materiaty ayte do wykonania roboét instalacyjnych powinny spsgnwarunki
okreslone w odpowiednich normach przedmiotowych, a wypadku braku normy powinny
odpowiadé warunkom technicznym wytwoérni lub innym umownym raskom oraz
powinny by zgodnie z DokumentacProjektovs, opisem technicznym i rysunkami.
Odstpstwa mog dotyczy¥ jedynie dostosowania instalacji do wprowadzonychian
konstrukcyjno-budowlanych lub zaptenia zaprojektowanych materiatbw — w przypadku
niemazliwosci ich uzyskania — przez inne materiaty lub elementtakich samych dulz
lepszych charakterystykach i trwétn Wszelkie zmiany i odgpstwa od zatwierdzonej
dokumentacji technicznej nie mpgpowodow& obnizenia wartéci funkcjonalnych i
uzytkowych instalacji, a jeeli dotycz zmiany materiatdw i elementéw oklenych w
dokumentacji technicznej na inne, nie mogowodow& zmniejszenia warkei
eksploatacyjne;j.

Niedopuszczalne jest stosowanie do robot mawgch i prefabrykacji wyrobow i
materiatdbw nieznanego pochodzenia.

Przyjcie materiatéw i wyrobéw na budevwpowinno by potwierdzone wpisem do dziennika
budowy.

Wszystkie materiaty i prefabrykaty pakowane powitnyy przechowywane i magazynowane
zgodnie z instrukgjproducenta oraz wymaganiami odpowiednich norm.

3. SPRZET

Do wykonania robot naly zastosowasprzt i maszyny whéciwe dla danego rodzaju robét,
przy uwzgédnieniu przegitnej organizacji pracy.

Prace zwjzane z wykonaniem instalacjieila wykonane ¢cznie i przy ayciu narzdzi
zmechanizowanych takich jak: wiertarki, mtotki elgkzne obrotowo-udarowe, osadzaki do
wstrzeliwania kotkow i gwedzi.

Sprzt powinien by jak okr&lony w specyfikacji, hdz inny o ile zatwierdzony zostanie
przez inspektora nadzoru.

Sprzt powinien odpowiadaogodlnie przygtym wymaganiom co do jakoi i wytrzymaldci.
Powinien mié ustalone parametry techniczne tlsgosowany zgodnie z przeznaczeniem.
Sprzt mazna uruchomi po zbadaniu stanu technicznego. ddienia nalgy zabezpieczy
przed maliwoscia uruchomienia przez osoby niepowotane.

4. TRANSPORT

Materialy przewidziane do wykonani@bo6t mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami
transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego.

Srodki i urzadzenia transportowe powinny dydpowiednio przystosowane do transportu
materiatdw, elementéw konstrukcyjnych itp. niedbych do wykonania danego rodzaju
robot.

W czasie transportu nalg zabezpieczy przewaone przedmioty i materialty w sposob
uniemaliwiajacy ich uszkodzenie.

Bebny z kablami naley przetaczéa zgodnie z kierunkiem strzatki na tabliczogbba. Unika
transportu kabli w temperaturzezszej od -18C.

W czasie transportu i przechowywania materiatoveayazachowa wymagania wynikajce

ze specjalnych wkgiwosci tych uradzen i zastrzeone przez producenta.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraadibdvania aparatury i wdzen nalery
przestrzegazalecaé wytworcow, a w szczegoldoi: transportowane uggdzenia zabezpieczy
przed nadmiernymi drganiami i wsisami oraz przesuwaniemesiaparatug i urzadzenia
ostraznie zatadowywa i zdejmowa, nie naraajac ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia
powtok.



Transport powinien hiyjak okr&lono w specyfikacji, Bdz inny, o ile zatwierdzony zostanie
przez inspektora nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne.

Ogodlne wymagania dotygze wykonania robot podano w ST-,Wymagania ogoélneizow
Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru Robod@&mulano-Montaowych Tom V
Instalacje elektryczne.

Wykonanie robo6t powinno ldyjak okr&lono w specyfikacji, bdz inne, o ile zatwierdzone
zostanie przez inspektora nadzoru.

5.2. Obowigzki Wykonawcy:

5.2.1. Wykonawca obowizany jest przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji
wszystkie rozwgzania robocze, rysunki warsztatowe z odpowiednirpisami |,
obliczeniami, probki materiatéw, prototypy wyrobémarowno ugtych jak i nie
ujetych w dokumentacji projektowej wraz z wymaganymdiviadectwami,
dopuszczeniami, atestami itp. Przed wykonanieqdz lzamoOwieniem elementéw
indywidualnych Wykonawca musi sprawélazch wymiary na budowie. Wykonawca
ma prawo proponowazastosowanie innych nspecyfikowane w projekcie materiaty
i technologie, pod warunkienze keda one roéwnorzdne pod wzgldem jakdci,
parametréw technicznych i kolorystyki. Wszystkie emtwalne odgpstwa od
dokumentacji i specyfikacji mugzost& uzgodnione z projektantem i zamaw@jm.

5.2.2. Wykonawca ma obowrek wykon& roboty i uruchomi urzadzenia, oraz usun
wszelkie usterki i defekty z nalgta starannécia i pilnoscia, zgodnie z
postanowieniami umowy. Wykonawca ma obgek dostarczy wszelkie materiaty,
urzadzenia, sprg oraz zatrudri kierownictwo i sik robocz niezlzdng dla
wykonania, wykaczenia, uruchomienia i usucia usterek w zakresie prac etych
UMow.

5.2.3. Wykonawca bierze pednodpowiedzialné¢ za odpowiednie wykonanie, stabifda
bezpieczastwo wszelkich czynriei na Placu Budowy, oraz za metody i technologie
uzyte przy budowie.

5.2.4. Wykonawca jest odpowiedzialny za przekazany teabotr do czasu komisyjnego
odbioru roboét i przekazania instalacji deytkowania. Odpowiedzialrio powyzsza
dotyczy w szczegoloi obowihzkoéw wynikapcych z  przepisow BHP,
przeciwpaarowych i poradkowych.

5.2.5. Wykonawca jest zobowzany do wspotpracy i koordynacji rob6t z innymi
wykonawcami  wytonionymi  w odbnych posipowaniach przetargowych
obejmupcych pozostate roboty budowlane; do catkowitego ukaczenia obiektu,
umazliwiajacego jego przekazanie daytkowania.

5.2.6. Do obowhzkéw Wykonawcy natkey prowadzenie dokumentacji budowy i
przygotowanie oraz przekazanie dokumentacji powgkarzej Zamawiacemu.

5.3. Sposdb prowadzenia robot:
Roboty budowlane winny lkkywykonywane wg Polskich Norm, oraz wynika zal@en
ogolnych i szczegdtowych zawartych w katalogacmataacych podstaw sporadzenia
kosztorysu ofertowego.
Instalacje stabopdowe powinny speinta wymagania podstawowe dotyce w
szczegolnéci:

— bezpieczéstwa konstrukcji,

— bezpieczéstwa paarowego,



— bezpieczéstwa wytkowania,
— odpowiednich warunkow higienicznych i zdrowotnyaazoochronyrodowiska,
— o0szczdndsci energii
Instalacje stabopdowe powinny by wykonane zgodnie z projektem i zasadami wiedzy
technicznej.
Wykonanie robot dotyczy:
— przebt przez stropy,
— wyznaczenia tras kablowych
— ukladania kabli i przewodéw,
— dokonania niezéinych pomiaréw kabli i przewodow,
- montau uradze,
— sprawdzenia i uruchomienia zamontowanychydza,
— oprogramowania systemow,
— przeprowadzenia prob dziatania systemow,
— przeszkolenia wytypowanych pracownikow.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w ST-,Wymagania ogolne”, oraz a Wikach
Technicznych Wykonania i Odbioru Robét Budowlanofitéaowych Tom V Instalacje
elektryczne.

6.1. Kontrola jakosci materiatow.
Urzadzenia oraz kable powinny posigdatest fabryczny luBwiadectwo jakéci wydane
przez producenta, oraz wszystkie nigite certyfikaty, gwarancje i DTR.

6.2. Kontrola i badania w trakcie robot:
» zgodndci z dokumentagji przepisami
* poprawnego monta

* kompletndci wyposaenia

* poprawndci oznaczenia

* braku widocznych uszkodie

* nalezytego stanu izolacji

» skutecznéci ochrony od porzen

6.3. Czynnosci pomontazowe.

Po wykonaniu instalacji natg:

* wykona dokumentacje powykonawgz

* sporadzi¢ protokoty z pomiardw i prob

» dokona& wpisow do dziennika budowy

» zachowa atesty zastosowanych materiatow
» zgtosi gotowa¢ do odbioru kacowego

7. OBMIAR ROBOT
Dla rozliczenia zakresu rzeczowo-finansowego robbjtych realizacj przedmiotowe]
inwestycji obmiar rob6t nie obowduje.

8. ODBIOR ROBOT
Odbioru robot naley dokon& zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbio
Robo6t Budowlano-Montaeowych Tom V Instalacje elektryczne.



Przy odbiorze rob6t powinny bylostarczone nagiujace dokumenty:

» dokumentacja projektowa z naniesionymi w trakciek@nywania robot zmianami i
uzupetnieniami

» dokumentacja uzasadniap uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykeania
robot

» dokumenty dotyczce jakdci wbudowanych materiatdw

e protokoty czsciowych odbioréw rob6t zanikagych i zakrytych

» protokoty pomiaréw i bada

» $wiadectwa jakéci i dopuszczenia do eksploatacji anizen i materiatow

» dokumentacja DTR zamontowanych agzen

Przy odbiorze nalg we wszystkich systemach sprawdzi
* poprawnd¢ prowadzenia tras kablowych i przewoddéw
* poprawnd¢ umocowania urdzen

* poprawnd¢ dziatania urzdzea

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. PlatnaGé .

Ptatng¢ zgodnie z warunkami umownymi wg zaakceptowanegajtowej ceny umowy
brutto realizacji przedmiotowej inwestycji.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnic€D02 roku w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiddaudynki i ich usytuowanie (Dz.U. z
2002 roku Nr 75 poz. 690),

* Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 31 marca 1998 roku
w sprawie systemOw ocen zgodop wzoru deklaracji zgodrsoi oraz sposobu
znakowania wyrobéw budowlanych dopuszczonych dosostania w budownictwie
(Dz.U. Nr 113, poz. 728),

» Ustawa - Prawo Budowlane (Dz.U.Nr 89 07/1994, gd4),

» Ustawa — Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994r. {D2003 Nr 207, poz. 2016; Dz.U.
2004 Nr 6, poz. 41; Nr 92, poz. 881; Nr 93, po8B;38r 96, poz. 959)

 Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budawyich: czs¢ D — Roboty
instalacyjne: zeszyt 2 — Instalacje elektrycznsiymochronne w budynkachryteczndgci
publicznej

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa@@0lr. w sprawie rodzajow
obiektéw budowlanych, przy ktérych realizacji jegymagane ustanowienie inspektora
nadzoru inwestorskiego (Dz.U. 2001 Nr 138, poz.4)55

* Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dni@ @rzenia 1997r. w sprawie
ogolnych przepiséw bezpieadmdwa i higieny pracy (Dz.U. 2003 Nr 169, poz. 1650)

* Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wizia 1999r. w sprawie bezpiedztwa
i higieny pracy przy urdzeniach i instalacjach energetycznych (Dz.U. 18980, poz.
912)

* Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dni& aja 1996. w sprawie
rodzajéw prac, ktore powinny byvykonywane prze co najmniej dwie osoby (Dz.U. 1996
Nr 62, poz. 288)

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008 sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania prac budowlarfazhU. 2003 Nr 47, poz. 401)



Rozporadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spateej z dnia 12 marca 2003r.
w sprawie zasadniczych wymagdla sprztu elektrycznego(Dz.U. 2003 Nr 49, poz. 414)
PN-E-08350-14 Systemy sygnalizacji zaoowej. Projektowanie, zakladanie, odbiér,
eksploatacja i konserwacja instalacji.

PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w olaektbudowlanych. Zakres, przedmiot
i wymagania podstawowe

PN-IEC 60364-3:2000 Instalacje elektryczne w olaekt budowlanych. Ustalenie
ogolnych charakterystyk

PN-IEC 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne wektsich budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przeciwwywaniowa

PN-IEC 60364-4-42:1999 Instalacje elektryczne wektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania ciepineg

PN-IEC 60364-4-43:1999 Instalacje elektryczne wektsich budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed qggtem przezibieniowym

PN-IEC 60364-4-443:1999 Instalacje elektryczne wektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona przed przepiami
atmosferycznymi lubakczeniowymi

PN-IEC 60364-4-47:2001 Instalacje elektryczne wektsich budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia  bezpiecastwa. Stosowanie $rodkow  ochrony  zapewnigych
bezpieczastwo. Postanowienia ogéineSrodki ochrony przed poganiem pgdem
elektrycznym

PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne wektsich budowlanych. Dobor i
monta& wyposaenia elektrycznego. Oprzewodowanie

PN-IEC 60364-5-54:1999 Instalacje elektryczne wektsich budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne

PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne wektach budowlanych. Sprawdzanie
odbiorcze

PN-E-04700:1998 Az1:2000 Wmdzenia i uklady elektryczne w obiektach
elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzaniaguaarowych bada odbiorczych
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