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1.0.   PODSTAWA OPRACOWANIA   
 

1.1. Zlecenie inwestora, 
1.2. Mapa do celów projektowych w skali 1:500,  
1.3. Dokumentacja geotechniczna podłoża,  
1.4. Uchwała Nr VI/45/07 Rady Gminy Trzebownisko z dn. 20.04.2007r. w sprawie 

uchwalenia Miejscowego Planu Zagospodarowania Przestrzennego terenu położonego we 
wsiach Tajęcina i Jasionka w rejonie lotniska „Rzeszów- Jasionka”, 

1.5. Obowiązujące przepisy i normy. 
 

 

2.0. ZAKRES OPRACOWANIA 

 
2.1.   Ogrodzenie posesji z bramą wjazdową i furtką oraz bramą w północnej części działki. 
2.2.   Zasilanie i sterowanie bramy zewnętrznej i videofonu. 
 

 

3.0.  CHARAKTERYSTYKA  INWESTYCJI 

 
 

3.1. Typ ogrodzenia, materiały, konstrukcja. 
 

Ogrodzenie projektowane jest jako typowe w systemie WIŚNIOWSKI. 
 

Wzdłuż południowej granicy działki (od strony drogi) oraz w rejonie przebiegu sieci uzbrojenia 

terenu przy granicy wschodniej i zachodniej zaprojektowano ogrodzenie posesyjne typu 

CLASSIC, segmenty AW.10.71/P:  

- segmenty-  typowe 3000x1450mm oraz nietypowe (na wymiar): rama z kształtownika 
zamkniętego z wypełnieniem z profili zamkniętych 20x20mm, 

- słupy-  stalowe 60x60x2000mm i 60x60x2200mm. 

 

Wzdłuż granicy zachodniej, wschodniej i północnej granicy zaprojektowano ogrodzenie 

przemysłowe panelowe kratowe: 
- segmenty– Panel VEGA B, 2500x1530mm, 



 

-słupy- typ BETA, 60x40x2000mm. 

 

Brama wjazdowa na teren posesji: 

- brama przesuwna samonośna typ PI130, wysokość skrzydła 1650mm, szerokość między 
słupami 7500mm, 

- napęd, słupy- systemowe, 

- wypełnienie skrzydła- kształtownik zamknięty 25x25mm. 

 

Furtka wejściowa: 
- w systemie CLASSIC AW.10.71/P, wys. 1560mm, szerokość między słupami 1200mm, 
- słupy 120x120x2300mm, 

- wideofon. 

 

Brama przy północnej granicy działki: 
- brama dwuskrzydłowa z wypełnieniem kratowym VEGA B,  wys. 1700mm, szerokość między 

słupami- 4760mm, 

- napęd ręczny, 
- słupy- 80x80x2500mm. 

 

Wszystkie elementy stalowe wykończeniowe, montażowe i łączniki- systemowe. 

Zabezpieczenie stali (wg technologii producenta)- ocynkowanie i malowanie proszkowe w 

kolorze RAL 7030. 

 

Fundamenty: 

-  pod bramę przesuwną- żelbetowe, ściśle wg wytycznych producenta bramy (Załącznik 
Graficzny nr 1), 

-  pod słupy ogrodzenia- betonowe: 30x30 cm i 40x40 cm, przy słupach furtki: 50x50 cm, przy 
słupach bramy dwuskrzydłowej: 80x80 cm, 
- łączniki i belki/deski cokołowe- betonowe, prefabrykowane. 

 

Przy furtce wejściowej projektuje się dodatkowy fragment chodnika– kostka brukowa 

SAMMELROCK- LA LINIA 20x30x8 cm. 

 

 

3.2. Zasilanie i sterowanie bramy zewnętrznej 
 

W ogrodzeniu budynku projektuje się bramę przesuwną. Otwieranie i zamykanie 
tej bramy odbywać się będzie przy pomocy napędu elektrycznego zlokalizowanego 

w słupku bramy. Bramę należy zasilić z tablicy TA0 zlokalizowanej na parterze 
budynku w szachcie elektrycznym. Instalację na budynku należy zakończyć w 
obudowie TZB (np. ST 30x25 INCOBEX), które umieścić na zewnętrznej ścianie 

na wysokości ~30cm od podłoża. Dalej instalacje należy wykonać kablem 
ziemnym typ YKY, który zakończyć w skrzynce przyłączeniowej napędu bramy. 
Połączenie w obudowie należy wykonać zgodnie z DTR urządzenia. Ponadto 
sterowanie bramy przewiduje się z pomieszczenia recepcji nr 1.03.. W tym celu 

należy zlokalizować łącznik do sterowania w pomieszczeniu recepcji. Trasę            



 

i rodzaje kabli pokazano na planie zagospodarowania, natomiast sposób połączeń 
na schemacie rys Nr E1. 

 

3.3. Zasilanie i sterowanie videodomofonu 

W ogrodzeniu budynku obok bramy przesuwnej projektuje się furtkę wejściową. 
Celem umożliwienia komunikacji z pomieszczeniem recepcji oraz możliwości 
sterowania otwarciem furtki przewiduje się zamontowanie zestawu 
videodomofonowego.  

Projektuje się zestaw videodomofonowy Nr ref. 1202/711 "MIWI - Urmet" 

Zestaw składa się z następujących elementów: 
· Moduł z przyciskiem wywołania, wbudowanym modułem rozmównym oraz 

kamera TV (Nr ref. 1727/1) – zamontowany na słupku furtki 
· Videomonitor WINFLAT (Nr ref. 1202/1) – zamontowany w 

pomieszczeniu recepcji (1.03) na parterze budynku 

· Uchwyt do montażu na ścianie (Nr ref. 1202/90) 
· Zasilacz (Nr ref. 789/5B) – zamontowany w szachcie elektrycznym na 

parterze budynku 

Trasę i rodzaje kabli pokazano na planie zagospodarowania, natomiast sposób 
połączeń na schemacie rys Nr E1. 

 

 

 

                                                                      Opracowanie: 

 

 

 

 

mgr inż. arch. Beata Kawa 

 

 

 

 

inż. Edward Wilk 
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