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0. PRZEPISY ZWKAZANE



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaophtécznej (SST) $

wymagania dotycge przygotowania terenu (wykopy i piyta
fundamentowa) dla posadowienia rozdzielni RG SN dkdania:

.,Rozbudowa Podkarpackiego Parku Naukowo-Technohngigo.

Uzbrojenie Podkarpackiego Parku Naukowo-Technologigo Strefa S1-
3"

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest ostasa jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniuealizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST
W zakres roboét objych niniejsz specyfikaci wchodz:
— roboty ziemne,
— wykopy szerokoprzestrzenne,
— przemieszczenie mas ziemnych,
— wykonanie podsypkiwirowo-piaskowe],
— wykonanie deskowa
— wykonanie ptyty fundamentowej zbrojonej,
— wykonanie obsypkiwirowo-piaskowej,
— wykonanie tymczasowego odwodnienia powierzchni grun
Calas¢ robot wykoné z godnie z wytycznymi zawartymi w projekcie
typowej stacji transformatorowe,.
Wykopy naley wykona jako wykopy otwarte. Metody wykonania robot
(mechaniczne, w uzasadnionych przypadkagbzne) powinny by
dostosowane do ¢gbokasci wykopu, danych geotechnicznych, ustale
instytucji uzgadniajcych oraz posiadanego sgiz mechanicznego.
Ziemig z wykopow w ilgci przewidzianej do ponownego wykorzystania
(zasyp wykopdéw) naly sktadowg wzdiwz wykopu Ilub na
sktadowiskach tymczasowych zaie od zainwestowania terenu i
obowizujacych warunkéw bhp. Nadmiar wydobytego gruntu z wiko
ktory nie ledzie wyty do zasypania, powinien bywywieziony przez
Wykonawe.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe ayte w niniejsze] SST as zgodne z
obowizzujacymi Polskimi Normami i Ogokp Specyfikacy technicza.



1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za
zgodnd¢ z dokumentagj projektows, SST i poleceniami Inspektora
nadzoru.

Ogdlne wymagania dotyaee robo6t podano w ST ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania

Ogodle wymagania dotygze materiatbw podano w ST ,Wymagania
ogolne”.
Do wykonania podsypki pod ptyfundamentow uzywa¢ piasku grubego
lub zwiru, do obsypki fundamentowzywaé piasku grubego.
Do wykonania piyty fundamentowe) zastoséwéeton klasy B20
zbrojony drutem fi 12 34GS.
Wszystkie zakupione materiaty, dla ktérych normy PBIN przewiduj
posiadanie Zaviadczenia o jakei lub atestu, powinny l#yzaopatrzone
przez producenta w taki dokument.

Inne materiaty powinny kywyposaone w takie dokumenty ngyczenie
Inzyniera.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania
Wykonawca jest zobowktany do aywania jedynie takiego spgt, ktory
nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jgkavykonywanych robot,
zarOwno w miejscu tych robot, jakzteprzy wykonywaniu czynrigi
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunkuwytadunku
materiatdw, sprau itp.
Sprzt uwzywany przez Wykonawc powinien uzysk& akceptag
Inzyniera.
Liczba i wydajndé¢ sprztu powinna gwarantowa wykonanie robot
zgodnie z zasadami oktenymi w dokumentacji projektowej, SST i
wskazaniach liyniera w terminie przewidzianym kontraktem.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do robot winien wykazasic mazliwoscia
korzystania z nagpujacych maszyn i spetu, gwarantujcych wiaciwa
jakas¢ robat:
» gictarka mechaniczna dogddw zbrojeniowych,
* nozyce elektromechaniczne dogfw,
» prosciarka automatyczna dogbow,
* pompa do betonu na samochodzie,

* WycCiag.



4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takighodkow
transportu, ktore nie wphgn niekorzystnie na jaké wykonywanych
robot.
Liczba srodkéw transportu powinna gwarantav@rowadzenie robot
zgodnie z zasadami oktenymi w dokumentacji projektowej, SST i
wskazaniach liyniera, w terminie przewidzianym kontraktem.

4.2. Srodki transportu
Wykonawca przyspujacy do robot powinien wykazasie mozliwoscia
korzystania z nagbujacychsrodkow transportu:
» samochodu skrzyniowego,
» samochodu samowytadowczego.
Na srodkach transportu przewone materialy powinny [y
zabezpieczone przed ich przemieszczeniem | ukiadagednie z
warunkami transportu wydanymi przez ich wytwgrc

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Roboty ziemne

Roboty ziemne powinny Ry prowadzone na podstawie projektu
okredlajacego potaenie instalacji i urgdzen podziemnych, magych s¢
znalee¢ w zasegu prowadzonych robdt. W czasie wykonywania robot
ziemnych miejsca niebezpieczne mgleogrodzé i umiesci¢ napisy
ostrzegawcze. deli teren, na ktérym wykonywane soboty ziemne nie
moze by ogrodzony, Wykonawca robo6t powinien zapewjggo staty
nadzor.

5.2. Roboty zbrojeniowe
Przygotowanie, monta i odbiér zbrojenia powinien odpowiatla
wymaganiom normy PN-91/B-10042 a klasa i gatunek stinien by
zgodny z dokumentagprojektows.
Prety przed ich wayciem do zbrojenia konstrukcji nale oczyci¢ z
zendry, linych ptatkow rdzy, kurzu i biota.
Dopuszcza giprostowanie mtéw za pomog kluczy, mtotkéw scianek.
Ciecie petow wykonywa przy maksymalnym wykorzystaniu materiatu.
Cigcia przeprowadzasprzy wyciu mechanicznych riy.
Uktad zbrojenia w konstrukcji musi udoviac¢ jego dokladne otoczenie
przez jednorodny beton. Po w@émiu zbrojenia w deskowaniu
rozmieszczenie ptow wzgkdem siebie i wzglddem deskowania nie
moze ulec zmianie. Skrzpwania petdw naley wiazat drutem
wiazatkowym.



5.3. Betonowanie.
Przed przysipieniem do betonowania powinna¢bgtwierdzona przez
Inspektora nadzoru prawidiow® wykonania wszystkich robot
poprzedzajcych.
Roboty betoniarskie mugby¢ wykonane zgodnie z wymaganiami normy
PN-B-06250 i PN-B-06251.
Wytwarzanie mieszanki betonowej powinno odbyvwse wytacznie w
wyspecjalizowanym zaktadzie produkcji betonu.
Wszystkie betonowe powierzchnie masby¢ gtadkie i rowne, bez
zagkbien migdzy ziarnami kruszywa.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jak&ci robot.

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST ,Wymagania ogolne”.

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowagodndci z

wymaganiami okrdonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacj

projektowej. W czasie kontroli szczegalowag: nalezy zwrocié na:

» sprawdzenie obszaru iefpokasci wykopu,

» zapewnienie stateczém scian wykopow,

» odwodnienie wykopdéw w czasie wykonywania robét i pch
zakaczeniu,

* zagSzczenie zasypanego wykopu.

Na biezaco naley kontrolowa podsypk pospotk wedtug wytycznych

projektowych.

Kontrola jakdci robdét wykonania zbrojenia polega na sprawdzeniu

zgodnadci z dokumentagj projektows oraz podanymi powig|

wymaganiami. Zbrojenie podlega odbiorowi przed rabawvaniem

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne wymagania dotygze obmiaru robot podano w ST ,Wymagania
ogolne”.
Obmiaru rob6t naley dokon& w oparciu o dokumentagjprojektowy i
ewentualnie dodatkowe ustalenia, wynikte w czasidowy, akceptowane
przez lrzyniera.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne wymagania dotygze odbioru rob6t podano w ST ,Wymagania
ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
Ogolne zasady dotyaze podstawy ptatrdoi podano w ST ,Wymagania
ogolne”.



10.PRZEPISY ZWI AZANE
Polskie Normy



